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Declaracion de conformidad
Conforme con la
Directiva baja tension 2014/35/EU
y Directiva CEM 2014/30/EU

Declara que el producto Aparato de Mando

Satisface las disposiciones pertinentes siguientes: Directiva baja tension 2014/35/EU, Directiva CEM 2014/30/EU
Normas aromonizadas utilizadas particularmente: DIN EN 60204 T1, EN 61439-1

Observaciones:

Asumimos que se integrara nuestro producto en una maquina estacionaria. El usuario observara las disposiciones de la Directiva sobre la
compatibilidad electromagnética

Rhein-Nadel-Automation

Director Gerente
Jack Grevenstein
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1.1 Caracteristicas

El aparato de mando esta concepcionado para una utilizacion combinada de impulsor vibratorio y lineal y tolva. Es posible
de enchufar un impulsor lineal o una tolva respectivamente desde numéro de serie 08 R06296 una tolva della cinta o una
cinta transportadora al canal 2. El accionamiento della cinta hay que equipado con un motore de corriente alterna.

El aparato se caracteriza de la siguiente manera:

1

Dos salidas de potencia:
- canal 1 impulsor vibratorio < 10A
- canal 2 transportador lineal < 4A

Ambos canales son controlados mediante un corte

del motor (ne regulable)

Dos amplificadores de sensores con regulacién de paso de tiempo (An / Ab).

Entrada externa de liberacion 24VDC.

Dos salidas para relés y dos acopladores épticos para sefializacion de estado y demas enlaces.

Teclado laminado para regular y cambiar los pardmetros en los diversos menus.

Conectores para

- impulsor vibratorio

- transportador lineal

- sensores

- comunicacion
Interruptor central bipolar.

2 Conformidad CE

El aparato fue construido segun las siguientes normas y directrices:

directive baja tension 2014/35/EU
directive CEM 2014/30/EU

Normas aromonizadas utilizadas particularmente:

DIN EN 60204 T1

EN 61439-1

Especificaciones técnicas nacionales
BGV - A2

BGR 500

Reglamento de VDE

El aparato fue construido segun las normas UL/CSA tambien.

1.

3 Datos técnicos

Tension de red:

230 Volt AC, 50/60 Hz, +20 / -15%

Tension de salida: 0 ... 208 Veit
Corriente de carga canal 1: 10 Aetf
Corriente de carga canal 2: 4 Aeit

Corriente de carga total: 10 Aetf
Corriente de carga minima: 80 mA

Fusible interno:

Tiempo de arranque/parada suavizado para am-
bos canales:

Valor nominal externo:

Entrada para sensores:

Entrada para liberacion:

Alimentacion para sensores:

Retardo de sensor AN:

Retardo de sensor AB:

Salidas:

Salida de sefializacién (acoplador 6ptico):
Contactos de relés:

Temperatura de manejo:

Clase de proteccion:

F1=10A/F2=4A
0 ... 5 seg. seleccionables por separado

0...10v DC

2

24V DC (10-24VDC)

24V DC, max. 60 mA (por entrada de sensor)
0 ... 60 seg.

0 ... 60 seg.

2 relés / 2 acopladores 6pticos
max. 30V DC 10mA

max. 6A 250V AC

0..50°C

IP 54

Rh
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2 Instrucciones de Seguridad

Las Instrucciones de Seguridad deben de ser leidas con atencién y entendidas al detalle. Su seguimiento asegura el man-
tenimiento de material valioso y evita problemas de salud.

Todas las personas que trabajen con este aparato de mando han de conocer estas Instrucciones de Seguridad y seguirlas
al detalle.

El aparato aqui descrito es un aparato de mando para impulsores vibratorios y lineales de la casa RNA. Han de ser tenidos
en cuenta los valores méximos de los datos técnicos.

jAdvertencial
Esta mano marca advertencias acerca de ayudas Utiles para el manejo de este aparato de mando.

jAtencion!
Este simbolo marca instrucciones de seguridad. jLa inobservancia de estos avisos puede causar lesio-
nes muy graves o muerte!

Trabajos en el equipamiento eléctrico de la maquinaria sélo pueden ser desarrollados por mecanicos electri-
cistas o por personal debidamente autorizado bajo supervisién de un mecanico electricista y actuando segun
las reglas electrotécnicas.

iObserve todas las advertencias de seguriad y peligro en la instalacién !

cables sueltos o dafiados han de ser retirados inmediatamente!

Antes de la puesta en marcha ha de ser revisado que el conductor de proteccion (PE) esté debidamente insta-
lado y en perfecto estado. Para su comprobacion sélo se pueden utilizar aparatos de comprobacion permitidos
para ello.

El equipo eléctrico de la maquina ha de ser revisado continuamente. jCualquier tipo de deficiencias como

3 Advertencias para la Puesta en Marcha

Antes de la conexion a la red y puesta en marcha del aparato de mando han de ser tenidos en

cuenta los siguientes puntos :

e (El aparato de mando esta debidamente cerrado con todos sus tornillos?

¢ Estéan fijados/atornillados todos los dispositivos fijadores de los enchufes?

¢ Estan todos los cables y las boquillas de paso en perfecto estado?

¢ Esta garantizada la UTILIZACION ESTIPULADA?

¢ Concuerda la indicacion de tensién en el aparato de mando con la de la red eléctrica lo-

cal?

¢Concuerda la indicacion de frecuencia del impulsor vibratorio con la de la red?

o ; Esta puesto el modo de funcionamiento correcto? (véase aclaracion ,Modo de Funciona-
miento®)

El aparato de mando sélo puede ser puesto en funcionamiento si y sélo si todas las preguntas arriba citadas pueden ser
contestadas con un Sl rotundo.

En caso de puesta en marcha por primera vez o puestas en marcha después de una reparacion o sustitucion de
aparatos de mando o impulsores vibratorios debe de ser ajustada la potencia minima antes de la puesta en mar-
cha en el aparato de mando. Al aumentar la potencia hay que prestar atencién al correcto funcionamiento.
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3.1 Modo de Funcionamiento
Coadificacion de la frecuencia del transportador vibratorio en el enchufe.

Modo de Funcionamiento 2
Con puente: 100 / 120Hz
Con puente: 6000 / 7200 oscilaciones / min

Hay que instalar el puente en conexién
3y4.

Modo de Funcionamiento 1
Sin puente: 50 / 60Hz
Sin puente: 3000 / 3600 oscilaciones / min

PE 1 2 3 4
T “ T T
U1 N L
100 HZ
Atornilladura M20 30 Hz
| Tipo de servicio
[ [ ] Gris -2, frecuencia de oscilaciones 100 Hz fiecuBncia de asclocidn
Negro -1, frecuencia de oscilaciones 50 Hz C@@a Conpuente: 100 Hz
Atornilladura metélica EMV para aparatos Vibranie Sin puente 50 Hz
con regulacién de frecuencia
Codificacion al enchufe

3.2 Entradas de los sensores y sus enlaces

En el aparato de mando se encuentran integradas dos entradas para sensores. Mediante éstos se realiza el control de satu-
racion, de nivel y del ciclo asi como otras tareas de vigilancia. Se cumplen las siguientes definiciones:

Cuando se utilice la funcién de control de saturacion se reserva la entrada del sensor 1. Cuando se utilice la funcion de con-
trol de nivel se reserva la entrada del sensor 2. Las entradas de los sensores sélo pueden ser analizados si estan activados.
La conexion del sensor (enchufe XS3) queda reflejada en el dibujo siguiente.

Fig.: Dibujo sensores directos

A1 A1
ESK-200% ESK-200x
ESR-2000
E2 Ik U ov E1 E2 Ik
T 9 T T 297
] xss, 1 1 1 |
¥, B 2 15 Y4 ¥y 93
1
N | Nur bei Bedarf
{1 |3
4;
Sensor Sensor
NPN-Ausgang PNP-Ausgang
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Fotocélula sin amplificacion con resistencia adicional 1,8 kOhm, 0.25W
Resistencia soldada en el enchufe

3.3 Salidas de estado y relés

Las salidas de estado sirven para la diagnosis remota acerca del estado de funcionamiento del aparato de mando o de la in-
terconexién de varios aparatos de mando. Han sido realizados mediante transistores NPN y estan por lo tanto libres de ten-
sién.

En la salida de estado PREPARADO el tramo del transistor esta abierto, siempre y cuando el aparato de mando esta conec-
tado a la red y el interruptor encendido.

La salida de estado ACTIVO exige para estar abierto las mismas condiciones que Preparado. Adicionalmente ha de estar
activo el canal 1; en caso de SATURACION, OFF o STOP se cierra el transistor. Las entradas de estado asi como la libe-
racion externa han de ser cableados por el enchufe XS4.

Los dos relés tienen una funcidn distinta. K1 trabaja como relé de estado paralelo a la salida de saturacion ACTIVO. K2 se
preocupa o bien de una desconexion retardada (5 seg.) de aire soplado o bien de la funcién del control de ciclo para uno de
los dos canales de los sensores.

La conexién asi como el cableado se realiza por la parte derecha del aparato de mando. La regleta de bornes esta situada
detras de la pared del aparato de mando.

Rhein - Nadel Automation GmbH 7 14.04.14
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4, Manejo

4.1 Informacion General

Ca al 1 Canal 2

Conexiones enchufables del aparato de mando

Interruptor cen- El aparato de mando es desconectado de lared eléctrica de forma bipolar.

tral
XS 3
Canal 1
Canal 2
XS 4

Conector para los sensores

Conector para el impulsor vibratorio ( < 10A)

Conector para el transportador lineal ( < 4A)

Conector para las salidas de los acopladores Opticos y entrada de liberacion

externa

El display del aparato de mando (teclado laminado)

b

PaN
~

&)
£

ON/ OFF

Con esta tecla se desconectan todos los aparatos conectados. En el display aparecera
el mensaje “OFF“. El aparato de mando permanecera dispuesto para el funcionamiento.
Cursor arribay Cursor abajo

Con estas teclas se navega por el menu del aparato de mando y se fijan los parametros
correspondientes.

Enter

Con esta tecla se confirma los datos anteriormente elegidos mediante las teclas de
Cursor.

Punto decimal en el display

Cuando el punto decimal no parpadea no se pueden introducir datos.

Cuando el punto decimal parpadea, si se pueden introducir datos.

Rhein - Nadel Automation GmbH 8 14.04.14

VT-BA 2001E



4.2 Conexion del aparato de mando

Para la puesta en marcha se conecta el interruptor central. Entonces aparece una indicacion del menu principal, que infor-
ma del dltimo valor teérico en el canal 1 (potencia de alimentacion del impulsor vibratorio).

—

o C
L %

Dependiendo del estado de maniobra del aparato pueden aparecer alternativamente las siguientes indicaciones:

s I_'I II' II'II II:I% La liberacion externa fue activada, pero esta momentaneamente inaccesible.

CODE - —

s S I o El aparato fue desconectado mediante la tecla’0ON/OFF* en el teclado laminado. Todas las
we LT 0] funciones estan bloqueadas.

bl N 04 El sensor de control de saturacién esta ocupado y por lo tanto queda desconectado el canal 1
cooe N1 T 0 (impulsor vibratorio).

4.3 Menu principal / Ajuste e indicacion del valor deseado paracanal 1y 2

— -\ . . L,
H% . = Ninguna introduccién

posible.

Indicacion del valor deseado y de la po- ~ww! |
tencia del canal 1 (impulsor vibratorio) <g7_ox -
Alternativa: STOP, OFF o STAU (satura-

cion) (véase arriba)

Introduccion de los cédigos para cambi- [wwi = 7 1 0 ’._}i} % Introducir el cédigo. [« ]
ar y/o confirmar los parametros desea- %K?QQEL LU /0 Para descripcion de los
dos. codigos véase 4.4
Prefijado del valor deseado paracanal 1 |@ww = = 7 I'lo _157 N\ Introduccion en %; para -.
(impulsor vibratorio) A L 0| @l ] N~ grabar volver al modo de

7 indicacion.
Prefijado del valor deseado para canal 2 |« = ﬂ(y Introduccién en %; para
(transportador lineal) AL J L0 grabar volver al modo de

7 indicacién

Desde estos cuatro modos de indicacidon del mend principal se puede navegar por el mismo mediante la utilizacion de las
teclas de Cursor (UP/DOWN). En cada uno de los puntos del menu principal se puede activar dicho punto para introducir
datos o realizar cambios apretando la tecla ENTER. Después de apretar la tecla ENTER aparecera el punto decimal parpa-
deando. Ahora es cuando se podra realizar la introduccién de los datos mediante las teclas de Cursor (UP/DOWN). Una vez
escogidos los datos se confirmaréd apretando una vez més la tecla ENTER. Ahora ya no parpadea el punto decimal. Vol-
viendo a apretar las teclas de Cursor se podré volver a navegar por el menu. Este procedimiento se aplicara en los sucesi-
vos menus para los codigos.

Todas las indicaciones del display presentadas a continuacion representan al ajuste de fabrica. Si la indicacion real del apa-
rato de mando difiere de lo presentado, ha sido cambiado el ajuste de fabrica en algunas aplicaciones especificas.

Rhein - Nadel Automation GmbH 9 14.04.14
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4.4

Descripcién de los cédigos para la programacion del aparato de mando

KANAL |
KANAL 2
CODE.

KANAL 2

KANAL |
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL2
CODE

KANAL |
KANAL2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

KANAL |
KANAL 2
CODE

Regulacién para canal 1

En este submenu se puede regular o limitar las siguientes funciones:

- amplitud de oscilacion - direccion de la sefial de liberacion externa
- liberacién externa - tiempo de arranque / parada suavizada

Regulacién para canal 2

En este submenu se puede regular o limitar las siguientes funciones:

- amplitud osciladora - direccion de la sefial de liberacion externa
- liberacién externa - tiempo de arranque / parada suavizada

Blogueo del valor deseado

Este submenu permite el bloqueo de los valores deseado (amplitud de oscilacion) en el menu principal. Ya no
es posible el cambio de los valores deseado para canal 1y 2 en el menu principal. Con esto se evita el cambio
involuntario de los valores. Sin embargo aln es posible cambiarlos bajo los c6digos C001 y C002.

Regulacién de la entrada del sensor 1

En este submenu se activa la entrada del sensor 1. Adicionalmente se puede seleccionar las siguientes funcio-
nes:

- invertir entrada de direccion de sefial - tiempo hasta el punto de arranque

- tiempo hasta el punto de parada

Regulacién de la entrada del sensor 2

En este submenu se activa la entrada del sensor 2. Adicionalmente se puede seleccionar las siguientes funcio-
nes:

- invertir entrada de direccion de sefial - tiempo hasta el punto de arranque

- tiempo hasta el punto de parada

Seleccionar los enlaces de los sensores .

Los sensores activados mediante los codigos C004 y C005 pueden ser enlazados en este submenu.

Regulacién del control de ciclo
Se selecciona cual sensor sera controlado y c6mo se reaccionara en caso de alteracion.

Indicacion de estado
Este submenu sirve para controlar la frecuencia osciladora y las entradas de los sensores seleccionados.

Indicar version de software

Definiciéon: 411.59. 10. 23.11.99 Tipo de aparato:
Fecha 59 = ESK 2001
Version n° 58 = ESG 2001
Tipo de aparato 57 = ESK 2000
n° interno 56 = ESG 2000

Seleccién de potencia mediante una tension externa

Grabar parametros
Para grabar y salvar los valores previamente seleccionados en los submenus (selecciones especificas para
diveras aplicaciones) dentro de la memoria fija se ha de seleccionar este submena.

Bloqueo de todas las funciones de regulacién

Por medio de este codigo todas las posibilidades de introduccion de parametros del aparato de mando seran
bloqueadas. La modificacién de estos valores ya no es posible. La liberaciéon del menu sélo puede realizarse
desde este codigo.

Recuperar parametros
Este submenu permite al usuario recuperar los valores de fabrica. Si previamente se ha grabado parametros en
la memoria fija también es posible recuperarlos mediante este codigo.

Rhein - Nadel Automation GmbH 10 14.04.14
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4.5

45.1 Cddigo C001 para canal 1y cédigo C002 para canal 2

Cambios para aplicaciones especificas de los valores de fabrica

objetivo: La regulacién y limitacién de la amplitud osciladora, la liberacién externa y el tiempo de arranque/parada suave.

KANAL |
KANAL 2
cooe -

Escoger cddigo

Cédigo C001 w001 % @
Seleccionar amplitud osciladora N 0 '@- Y
AL ] |

(Solo per marcha regulado) AN

Limitar amplitud osciladora ~ s P 07| @led ] hf
(Solo per marcha regulado) <~

Liberacién externa A ] ,I_/%| ..-b—
Parada retardada < = ,

) e T '« |-

(solo para canal 2) A Lo 1A, U %l . b’
(a partir de versién 10) 7

KANALL ) ) |

el T I

Direccion de sefial de liberacion externa

. . < — _ .
T 177 h
Tiempo de arranque suavizado o ,,_I%| @) [« ]
_ _ < — — ,
T -
Tiempo de parada suavizada T %| Ol ]

Almacén vibratorio

SOHEn, %@l |

Almacén con cinta transportadora

(s6lo para canal 2)

KANAL | I_ I
e’ 12 1L,

Punto de partida

05| @ [« |

=" para codigo C002 (canal 2) manejo idéntico.

B B PD PP 4D N

%l.-hf £ seleccionar cédigo

0-100 % (*)

0-100%

| = activado
0 = desactivado

INnP=1yInT=1"Y

| = Start =24V DC
0 = Stop =24V DC

0-5seq.

0-5seq.

0 = accionamiento
vibratorio

1 = accionamiento de la
cinta

Grabar y volver al men(
principal

i ooy g g o o

(*) para transportadores RNA con imanes de 200V = 90 %

D s6lo para canal 2: el canal 2 se desconecta con un retraso de unos 5 min. después de desconexion de liberacion.

4.5.2 Cddigo C003 Bloqueo del valor deseado

objetivo:Bloquear los valores tedricos en el menu principal. Ya no es posible efectuar un cambio directo de los valores.

Queda la posibilidad de cambiarlos por los cédigos C001 y C002.
CO00% @
R
1%]| O [« 1-

S Fqd 9@l ]

KANAL |
KANAL 2
CODE  w— =

Escoger codigo

Cédigo C003

KANAL | I~
KANAL 2
CODE I

N
LI

Valor deseado (amplitud de oscilacién

P Tl

cone 1. 17,

4[@

Punto de partida

Rhein - Nadel Automation GmbH 11
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.—ﬁ— @ Seleccionar codigo

1 seleccionable

= introduccion blo-
queada
Grabar y volver al menu
principal
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4.5.3 Coddigo C004 Entrada de sensor 1y Cédigo C005 Entrada de

objetivo: Activacién y seleccion de las entradas de los sensores

sensor 2

Escoger codigo o _./__./__//__//__/%| .—I} @ Seleccionar codigo
Codigo C004 _[E il e

Entrada del sensor 1 Z e 5 /_‘II%|’@_¢L @ :)::%C(:is\/::gi?/ado
Invertir entrada de direccion de sefial Z s H, 104 .-}bl % gzzsstg:)izzi\\//%%
LIBRE, tempe noca o momeme dearanaue. | s 50%] @%T ] 39r & 0-60ses.
(F\;?:tlrﬁj:[;jg,l t?:n:ig(;a(iztl esli1n03r110ernt0 de paray @:55?2 II:II I’_'I_ I_:III_-II% 0-60 S€g.

KANALI
KANAL2
CODE

Punto de partida

Ernd %|.|$—I—|

=" para cédigo C005 (Entrada de sensor 2) manejo idéntico.
4.5.4 Codigo C006 Enlaces de Sensores

objetivo: Enlace de las entradas de los sensores previamente activados.

Escoger cadigo

Cddigo C006

II=="" solamente uno de los ocho enlaces de los sensores puede ser activado.

Enlace Und con soplado de las pistas — = SPAN

de salida A e II'II Il I_'II. II_II% .'b' 7

Enlace Und sin soplado de las pistas 0N — — AN

salida (a partir de versién 10) A LU0 I_'I’. II_II% © Q.¢, N

v KANAL | = y A

Enlace Oder X [Eorn TweT3x S

1 v KANALI = = Y A

Enlace Min/Max PN wlbor. l’./%|.—.'¢' N~

Enlace Und / S2 (a partir de versién 10) A @5&‘2 II: II:II I'II. II'II%|. . _ﬁr %

Control de nivel con control externo N7 = = AN

X [EELL (eI S

Piloto luminoso de control de nivel A: S f II-II%|.._¢’ %

. A = = SPAN

KANAL | I ['I , i

Enlace simple PREEE /_/%|.. }i} =

A

Grabar y volver al menu
principal

Seleccionar codigo

| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado

I==" Mediante los siguientes dos enlaces se selecciona la prioridad de los canales.

: KANAL | = - = Y A
Canal 2 sigue acanal 1 NER /_/%|.|g|—}i} =
<7
==~ 6 bien!
. p—— = GVAN
Canal 1 sigue a canal 2 v | |« —h—
g A~ s 1% Ol N7
<

Punto de partida s Lod %| Q<]

Rhein - Nadel Automation GmbH
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| = activado

0 = desactivado (ambos
canales trabajan indepen-
dientemente)

| = activado

0 = desactivado (ambos
canales trabajan indepen-
dientemente)

Grabar y volver al menu
principal
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Breve descripcion de los distintos enlaces

I'=="" Enlace Und (And) de ambas entradas de los sensores con sopaldo de |la pista de salida.

Ejemplo:

Aplicacion: Equipos alimentadores de dos pistas con control de saturacién.
Solucién: pista 1 (sensor 1) llenada = soplar pista 1 (relé K1)
pista 2 libre
pista 2 (sensor 2) llenada = soplar pista 2 (relé K2)
pistallibre
pista 1 + pista 2 llenadas = parada de impulsor vibratorio (canal 1) y aprox. 4s después
parada de soplado

II=="" Enlace Und (Und) de ambas entradas de los sensores sin soplado de la pista de salida.
Desconexion del impulsor vibratorio (canal 1) en caso de ocupacién de ambos sensores. El aire de soplado
puede ser desactivado mediante el relé K2 con un retraso de 4s.

=" Enlace Und / S2
Desconexion del impulsor vibratorio (canal 1) en caso de ocupacién de ambos sensores. La conexion se
realiza mediante la liberacién del sensor 2. El aire de soplado puede ser desactivado mediante el relé K2
con un retraso de 4s.

=" Enlace Oder de ambas entradas de los sensores.
El impulsor vibratorio de desconecta en caso de ocupacién de uno de los dos sensores. El aire de soplado
puede ser desactivado mediante el relé K2 con un retraso de 4s.

II=="" Enlace Min/Max de ambas entradas de los sensores.
Desconexién del impulsor vibratorio en caso de ocupacion de ambos sensores. Solo después de la libe-
racion de ambos sensores se vuelve a conectar el tranportador vibrante (canal 1).
Conexion del relé K1 con desconexion del impulsor vibratorio. El relé K2 se conecta 4 s mas tarde (desco-
nexion del aire de soplado)

II=="" control de nivel para control di regulado
El sensor 2 conecta al relé K1 dependiendo del tiempo de retardo introducido (C005). En caso de oscureci-
miento del sensor 1 se deconecta el relé K1 (cierre de tolva).

Aplicaciéon: sensor 1 =control de saturacion
sensor 2 = control de nivel
relé K1 =recalada de tolva

=" control de nivel con piloto luminoso
El sensor 2 conecta al relé K1 dependiendo del tiempo de retardo introducido (C005), sin tener en cuenta al
sensor 1 (control de saturacion).

Aplicacion: Utilizacién del sensor 2 como control de nivel (p.ej. LC-N 24V DC). Relé K1 conecta a un pilo-
to luminoso: Impulsor vibratorio vacio.

Rhein - Nadel Automation GmbH 13 14.04.14
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4.5.5 Codigo C008 Control de ciclo

objetivo: Control de los sensores 1 (control de saturacion) y/o 2.

En caso de activacién del Control de ciclo no pueden estar activados los enlaces ,,AND, FLL; SOL*“ en el c6digo

C006 !!!

Escoger codigo

KANAL |
KANAL 2
CODE

Cédigo C008

KANAL |
KANAL 2
CODE

Control de la entrada del sensor 1

KANAL |
KANAL 2
CODE

Control de la entrada del sensor 2

KANAL |
KANAL 2
CODE

Control dependiendo de canal 1

KANAL |
KANAL 2
CODE

Control dependiendo de canal 2

KANAL |
KANAL 2
CODE

Tiempo hasta mensaje de alarma

KANAL |
KANAL 2
CODE

I
Il

Desconexion de canal 1y canal 2

KANAL|
KANAL 2

coe |

I

Interruptor (relé K1) (a partir de version 10)

KANAL |
KANAL 2
CODE

o1
.

P PP AP D AP D 4D

Punto de partida

KANAL I
KANAL2
CODE

-
[y

1

.

%] @13
[op@—T 13

AN

{

UEOROZOROROR

Seleccionar cédigo

i

| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado
| = activado
0 = desactivado

3-240 seg.

| = véase abajo

0 = véase abajo

| = alarmaen relé K1

0 =alarma en relé K2
Grabar y volver al men(
principal

ogyyye

=" El control de ciclo controla el estado del sensor LIBRE. Mediante el ajuste del tiempo se controla el tiempo
maximo permitido que el sensor puede estar libre, para que salga el mensaje de alarma. En caso de alarma
se conecta el relé K2. La eliminaciéon se consigue con el oscurecimiento del sensor.

=" En caso de OUT = 1 no sélo se desconecta el relé K2 (piloto luminoso: alteracion) al haber un error sino
también el impulsor vibratorio. En el display aparecera el mensaje: ERROR. La eliminacion se realiza me-
diante la tecla Cursor abajo a la derecha.
En caso de OUT =0 sdlo se conecta el relé K2 (piloto luminoso: alteracion). La eliminacién se realizara au-
tomaticamente con la ocupacién del sensor 1.

II=="" En caso de A.l = 1 al haber una alteracién se conecta el relé K1 (interruptor de conmutacion de relé K2 a

K1).

4.5.6 Codigo C009 Indicacion de estado

objetivo: Control de la frecuencia de oscilacién y de las entradas de los sensores.

Escoger codigo

KANAL |
KANAL 2
CODE

=11
_ L

Cédigo C009

KANAL |
KANAL 2

CODE  —

I~
L

b
I

Il
LI

Senal de liberaciéon externa canal 1

KANALI =

KANAL?2
CODE

19| @

Frecuencia de oscilacién canal 1

KANAL |
KANAL 2
CODE

| %©

Senal de liberaciéon externa canal 2

KANAL |
KANAL 2
CODE

19| ©@

Frecuencia de oscilacién canal 2

KANAL |
KANAL 2
CODE

| %@

Sefal en la entrada del sensor 1

KANAL |
KANAL 2
CODE

[1%|©®

> 4P > 4> 4> 4

Sefial en la entrada del sensor 2

KANAL |
KANAL 2
CODE

L%

Punto de partida

KANAL |
KANAL2
CODE

“nd. %@l

Rhein - Nadel Automation GmbH
VT-BA 2001E

14

T @I 13 £
75%|@

Seleccionar cédigo

| = activado

0 = desactivado
I= 50Hz
0=100 Hz

| = activado

0 = desactivado
= 50Hz
0=100 Hz

| = activado

0 = desactivado
| = activado

0 = desactivado

Grabar y volver al menu
principal
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=" con el punto de menl HA se puede controlar si el modo de utilizacién (100-50 Hz) esta seleccionado correc-
tamente.

4.5.7 Cddigo C200 Bloqueo de todas las funciones de regulacion

objetivo: Un cambio (involuntario) por parte del operario ya no es posible.

A KANAL| =~ 071171 Y 4{::> 1 Adi
Escoger codigo |mz _/_//////%|..'¢ < Seleccionar codigo [« ]

Codigo C200 pankia _LOUL% ©
Bloqueo de las funciones de se- Z ol EI_’ II__ II%..'ﬁ' % g:_ll)tiggahrear
leccion L -

N

Punto de partida

CoDE

= Grabar y volver al menu
e S
. %l.li——ll principal

=" va solo se aceptarda el cédigo C200!!!
Modificar los valores deseado para canal 1y 2 si es posible en el menu principal (véase 4.3).

4.5.8 Codigo C100 Seleccion de potencia mediante una tension externa

objetivo: Ajuste de valor deseado por tension externa

Seleccionar c6digo [« ]

[

Escoger c6digo & T O00%) @ JF

Cadigo C100 A~ @5; _.II_-. IIII_-IIII_-I’% @)

Suministro externo canal 1 Z s 'II__'I__'I ’l_'ll% '@—bf @ g::?jc;;v;:ciﬁ/ado
Suministro externo canal 2 Z s _Il__'l__" 1% .—I#l @ g::?jc;;v;:ciﬁ/ado
Punto de partida Y E Fod %O orinaipal o et

23" En caso de activacion de suminstro externo el dltimo valor (en %) seleccionado es la potencia minima para 0
voltios. La potencia méxima para 10 voltios se regula mediante el parametro P en C001/C002.

II=="" La tensién externa se conectara al aparato de mando en los bornes 31, 32y 33. La conexion esta libre de po-

tencial.

borne 31 = +10V
borne 32 =E
borne 33 =0V

Para obtener mas informacién, consulte www.rna.de
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4.5.9 Codigo C143 Grabar parametros

objetivo: Grabacion de parametros especificos para diversas aplicaciones

Escoger cddigo

Cédigo C143

Grabacion

Punto de partida

4> 4b

ENTRP=ake s
we 14 ]% @
w5 H % O-Ei}

AT |
e . %

Ol ]

N

Seleccionar codigo

s
g N

%

Grabar y volver al menu

principal

=" Después de confirmar PUSH apretando la tecla ENTER cada parametro seré grabado por separado avan-

zando mediante las teclas de Cursor.

4.5.10 Codigo C210 Recuperar paradmetros

objetivo: Reajustar a valores de fabrica o bien recuperar los pardmetros especificos previamente grabados

Escoger cadigo

Cddigo C210

Valores de fabrica
Parametros especificos

Punto de partida

4> 4D 4D

KANAL |

Clpmptes

EIY

L0 0%|®

EERL o @3¢
ELPH o @I 3F

S Fqd 9@l ]

N

N

I=="" EAC Seleccion y confirmacion de FAC recupera los valores de fabrica

Seleccionar codigo

s
(R

KANAL2 “e=y o=y
CODE _’,

%

e CoC s

g

%

Grabar y volver al menu

principal

23" ys.PA. Seleccién y confirmacién de US.PA recupera los valores previamente grabados bajo C143.
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5 Dibujo acotado

153 242
139 14 14
S A |
_dddad || B,
-
ANA
-

[{e]
[{e]
-
O 39,0
S
N
™
bN
D @ 9,0
156
180
206
6 Cuadro de conexiones
oAV (1]
T T Valor nominal 0-10VDC
Dibujo esta en vigor da numero de Identificacién 05R04041 Dibujo no.
2-4-01-ESK21-02-00
R Potentiomeftro extemo
T 3§ 1
2 E 1] a3
ESK2001

]
mlhll_sz 2~ ~ Mando electronico :::'-l_/

» e | e e L] L
+ |- - + = ..,.E::|[_ __t
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1
Pl

i

,_é
5
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,—!
g
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-—
F 4
&
e, o
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Conexidn a la red Canalt Canal2
Carga fotal por los dos canales
230 V; 60/80 Hz Carloo Carloo
mex10A mex4A max 6A, 250 VAC
Carga total por los doe canales max 10A
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Rhein-Nadel Automation GmbH
Reichsweg 19/42 D - 52068 Aachen
Tel (+49) 0241/5109-159 ¢ Fax +(49) 0241/5109-219
Internet www.rna.de ¢ Email vertrieb@rna.de
Rhein-Nadel Automation GmbH

Zweigbetrieb Ludenscheid
NottebohmstrafRe 57 ¢ D - 58511 Liudenscheid
Tel (+49) 02351/41744 « Fax (+49) 02351/45582

Email werk.luedenscheid@rna.de

Rhein-Nadel Automation GmbH

Zweigbetrieb Ergolding
Ahornstra3e 122 « D - 84030 Ergolding
Tel (+49) 0871/72812 « Fax (+49) 0871/77131

Email werk.ergolding@rna.de

PSA Zufuhrtechnik GmbH

Dr. Jakob-Berlinger-Weg 1 ¢ D — 74523 Schwabisch Hall
Tel +49 (0)791/9460098-0 * Fax +49 (0)791/9460098-29

Email info@psa-zt.de

&

HSH Handling Systems AG
Wangenstr. 96 * CH - 3360 Herzogenbuchsee

Tel +(41) 062/95610-00 ¢ Fax (+41) 062/95610-10
Internet www.handling-systems.che Email info@handling-systems.ch

RNA AUTOMATION LTD

Hayward Industrial Park
Tameside Drive, Castle Bromwich
GB - Birmingham, B 35 7 AG
Tel (+44) 0121/749-2566 * Fax (+44) 0121/749-6217
Internet www.rna-uk.com ¢ Email rna@rna-uk.com

&

Vibrant S.A.

Pol. Ind. Famades C/Energia Parc 27
E - 08940 Cornella Llobregat (Barcelona)
Tel (+34) 093/377-7300 e Fax (+34) 093/377-6752
Internet www.vibrant-rna.com ¢ Email info@vibrant-rna.com
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